
Användarguide för energisnål Tuya Bluetooth-motor

I. Funktioner • Energisparande konstruktion. • Inbyggt
uppladdningsbart litiumbatteri. • Automatisk korrigering av
förskjutning som uppstår vid bromsning. • Motorns
inbyggda styrdelar är väl inkapslade för ökad säkerhet. •
Enkelt att växla mellan stegkörning och kontinuerlig
körning samt ändra körriktning. • Elektroniska ändlägen: 6
positioner (2 ändlägen + 4 mellanlägen). •
Kortslutningsskydd och skydd vid avbrott i givarkrets. •
Inbyggd Bluetooth-modul med appstyrning.

II.
Kan laddas fullt på cirka 4 timmar.
Koppla ur laddaren när batteriet är
fulladdat.

VARNING! Ladda
litiumbatteriet minst en
gång var 6:e månad för
att förlänga batteriets
livslängd.

Laddare (5 V DC
1,0 A)

Inbyggt litiumbatteri

III.
1. Ström PÅ/AV

2. Förbered programmering

3. Para fjärrkontroll 4. Ändra körriktning

5. Ställ in första ändläget

6. Ställ in ytterligare position

7. Finjustera en position

8. Justera lamellvinkel (t.ex. Zebra-/Shangri-La-gardiner)

9. Växla steg-/kontinuerlig körning 10. Radera enskild kod

För omkopplaren åt höger. Röd lampa blinkar en
gång - motorn startar.

För omkopplaren åt
vänster.

Motorn är nu avstängd.

Tryck PROG i 1 sekund. Motorn gör en kort rörelse
och går in i

inställningsläge.

Håll STOPP på en
programmerad

fjärrkontroll i 5 sekunder.

Motorn gör en kort rörelse
och går in i inställningsläge.

Tryck UPP i
programmeringsläge.

Motorn gör en kort rörelse -
motorn och fjärrkontrollen är

nu parade.

I programmeringsläge:
tryck NED på

fjärrkontrollen.

Motorn gör en kort rörelse -
körriktningen är nu omvänd.

Tryck PROG på den
programmerade

fjärrkontrollen i 1 sekund.

Motorn gör en kort
rörelse och går in i
inställningsläge.

Första ändläget kan vara övre
eller nedre. Tryck UPP för

övre ändläge.

Tryck NED för nedre ändläge.

Kör motorn till önskad
position, tryck STOPP och

därefter PROG.

Motorn gör en kort rörelse -
positionen är sparad.

Kör motorn till önskad
position. Tryck STOPP och
därefter PROG i 1 sekund.

Motorn gör en kort
rörelse och går in i
inställningsläge.

Tryck PROG igen. Motorn gör en kort rörelse -
positionen är sparad.

Kör till positionen som ska
finjusteras och tryck PROG.

Motorn gör en kort
rörelse och går in i
inställningsläge.

Finjustera motorn till
önskad position.

Tryck PROG för att spara. Motorn gör en kort
rörelse -

finjusteringen är klar.

Håll UPP + NED samtidigt i
5 sekunder.

Motorn gör en kort
rörelse och går in i

justeringsläge.

Håll STOPP och tryck UPP
för större vinkel.

Håll STOPP och tryck NED
för mindre vinkel.

Motorn gör en kort rörelse
när justeringen är klar.

Håll STOPP i 2 sekunder för
att spara och lämna

justeringsläget.

Motorn gör en kort rörelse -
inställningen är sparad.

I programmeringsläge:
tryck STOPP på
fjärrkontrollen.

Motorn gör en kort
rörelse - körläget växlas.

I programmeringsläge: tryck
PROG på baksidan av

fjärrkontrollen.

Motorn gör en kort
rörelse - den

enskilda koden
raderas.

Efter avstängning kan motorn inte ta emot fjärrsignaler.

Om ingen åtgärd görs inom 10 sekunder lämnar motorn programmeringsläget automatiskt.

Om ingen åtgärd görs inom 30 sekunder lämnar motorn läget automatiskt.



11. Radera sparad position

12. Återställ motorn

13. Återställ Bluetooth

14. Kompletterande instruktioner

15. Appinstruktioner

Kör motorn till positionen
som ska raderas. Håll
PROG i 7 sekunder.

Motorn gör en kort rörelse
efter 1 sekund och går in i

inställningsläge.

Efter 7 sekunder gör motorn
en ny kort rörelse och den

sparade positionen raderas.

Tryck kort PROG och släpp
när röd lampa tänds.

Tryck kort PROG igen och
släpp när röd lampa

tänds.

Håll PROG i 3 sekunder
och släpp när röd lampa

blinkar två gånger.

Håll PROG tills motorn gör
två korta rörelser.

Återställningen är klar.

Håll STOPP på
programmerad fjärrkontroll i

5 sekunder.

Motorn gör en kort
rörelse.

Tryck PROG på motorn 7
gånger inom 10

sekunder.

Motorn gör en kort
rörelse efter 1

sekund.

Efter 7 sekunder gör
motorn flera korta

rörelser.
Återställningen är

A. Tryck kort på PROG och släpp när den röda lampan tänds. Upprepa detta totalt 4 gånger. B. Håll sedan PROG intryckt i 3 sekunder tills den
gröna lampan blinkar.

A. Första och andra positionen är övre respektive nedre ändläge. Övriga fyra är mellanlägen. B. När övre/nedre ändläge har ställts in måste alla mellanlägen
ligga mellan dem. C. Övre och nedre ändläge kan endast finjusteras en gång. De kan bara tas bort genom att återställa motorn. D. Tryck UPP eller NED en
gång så kör motorn till nästa sparade position. E. Håll UPP eller NED tills indikatorn blinkar två gånger och släpp. Motorn kör direkt till ändläget utan att
stanna vid mellanlägen. F. Vid 6,2 V blinkar röd lampa och motorn går över till stegkörning. Vid 5,5 V slutar motorn att fungera. G. Lampan lyser rött under
laddning och grönt när batteriet är fulladdat.

1. Skanna QR-koden och
installera appen. Sök efter
TuyaSmart eller Smart Life.

Aktivera Bluetooth.

2. På My Home: välj Add a
device eller tryck + uppe till

höger.

3. Enheten visas under
Devices to be added. Välj Go
to add. Vid behov används

PROG.

4. Tryck + uppe till höger.

5. Vänta medan motorn
ansluts.

6. Tryck Done. Motorn har
lagts till.

7. Styrsidan har
UPP/NED/STOPP. Tryck More

för fler inställningar.

8. På inställningssidan finns
fler funktioner.

IV. Felsökning
Nr Problem Orsak Åtgärd

1 Motorn fungerar inte Ström av / underspänning / motorn kärvar Slå på strömmen / ladda ca 6 h / kontrollera installationen

2 Motorn stannar plötsligt Underspänning eller hinder Ladda motorn / kontrollera att inget kärvar

3 Appen kan inte ansluta Bluetooth av eller ansluten till annan mobil Aktivera Bluetooth / återställ Bluetooth och anslut igen



